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Encoder met modem(s)

High quality Camera

Het mobiele gedeelte kan overal geplaatst worden
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Eigen website voor het bekijken en besturen van
Camera’s
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7 Mobile Viewpoint Referentie
project Rijkswaterstaat

Rijkswaterstaat doet op dit moment een pilot met Mobile viewpoint tijdens hun
dagelijkse werkzaamheden.

De gele Rijkswaterstaat auto's worden ingezet bij files en ongevallen op de weg,
en zijn meestal als eerste ter plaatse.




7  Mobile Viewpoint Referentie
project Rijkswaterstaat

. De Camera’s op de auto's zijn via een webapplicatie te bedienen en te bekijken

. Verschillende hulpdiensten kunnen hierdoor beter de situatie inschatten en hier
de hulpverlening op aan passen, denk aan politie, brandweer en ambulances
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Inclusief:

Mobile Viewpoint Pilot voorstel

Probeer 2 maanden een compleet werkende oplossing

. Mobiele Camera met H264 encoder, GPS ontvanger, modem en Simkaart met

data bundel
. Een eigen website
Live beelden van de camera(’s) bekijken
- Camera(‘s) bedienen
- Weergave van de cameralokatie op een kaart
- Controleer de status en log informatie
. Volledig support
. Helpdesk gedurende kantoor uren
. Een geteste en werkende oplossing
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7 Mobile Viewpoint Beschikbare
Extra’s

 Verschillende Camera's —
« H264 encoder
« Wireless Multiplex Terminal >~ Gecombineerd in één behuizing
* Modems

* Mobile viewpoint server

» Streaming service
 Customized Pc (web) client
* Mobiele surveillance client




¢ Functioneel Overzicht van de
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Bedankt voor uw aandacht

Meer Informatie:
WWW.accessinnovations.nl

__ Access Inno|'L1(1E




